Zatacznik do Zapytania ofertowego

Opis przedmiotu zamoéwienia o nazwie ,,Reczny skaner 3D”

Przedmiotem zamdwienia jest dostawa recznego skanera 3D od badan do§wiadczalnych
zwigzanych z modelowaniem i projektowaniem maszyn i proceséw dla rolnictwa i lesnictwa.
Poprzez dostawg rozumie si¢ dostarczenie fabrycznie nowego urzadzenia wyprodukowanego w
roku biezgcym, jego instalacje i uruchomienie w miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego.

Podstawowe parametry przedmiotu zamowienia:

A. Reczny skaner 3D:

skaner optyczny dzialajacy w oparciu o technologie $wiatla strukturalnego LED dla
obiektéw o gabarytach w przedziale od 60 do 4000 mm,

oprogramowanie do akwizycji danych w czasie rzeczywistym podczas skanowania,
dedykowana ptyta kalibracyjna stuzaca do kalibracji skanera,

niezbgdne okablowanie (zasilacz, kable do podigczenia z jednostka sterujaca),

walizka stuzgca do bezpiecznego przechowywania i przemieszczania skanera,

masa nie przekraczajgca 1,4 kg,

skanowanie obiektéw z uzyciem technologii §wiatla strukturalnego LED,

co najmniej 3 kamery stuzace do pozycjonowania skanera w przestrzeni, oraz dodatkowa
kamera pozwalajgca na pozyskiwanie tekstury skanowanego obiektu,

predkos¢ pomiarowa nie gorsza niz 1 500 000,000 pomiarow/s,

powierzchnia pomiarowa nie mniejsza niz 380 x 380 mm,

rozdzielczo$¢ pomiaru co najmniej 0,1 mm,

sposOb laczenia poszczegdlnych skandéw w oparciu o markery refleksyjne oraz best-fit
(najlepsze dopasowanie), geometri¢ i kolor,

maksymalna odlegto$¢ od skanowanego przedmiotu nie wieksza niz 550mm,

co najmniej 1000 refleksyjnych punktéw referencyjnych do pozycjonowania skanera
naklejanych na obiekt,

glebia koloru przechwytywanej tekstury: 24bity,

rozdzielczos$¢ tekstury w zakresie od 50 do 200 DPI,

klasa ochrony co najmniej IP50,

polaczenie z jednostka sterujacg za pomocg jednego przewodu USB 3.0,

mozliwo$¢ skanowania obiektow refleksyjnych bez koniecznosci ich specjalnego
przygotowania (matowienia),

wbudowana fotogrametria nie wymagajgca dodatkowych punktéw referencyjnych,
WZOrcow,

skaner gotowy do pracy zaraz po podlgczeniu jednostki sterujgcej,

maksymalny blad dopuszczalny urzgdzenia MPE nie wiekszy niz (0,05 + L/6,6*103) mm
potwierdzony certyfikatem Kkalibracji akredytowanego laboratorium posiadajgcego
akredytacj¢ ISO 17025 w oparciu o standard VDI/VDE 2634 czes¢ 3.

Stacja robocza:
stacja robocza mobilna typu laptop,
procesor Intel Core 17, min. 4 rdzenie,



RAM co najmniej 64GB,

pojemnos¢ dysku twardego co najmniej S00GB,

karta graficzna z pamigcia co najmniej 16 384 MB,

rozdzielczo$¢ matrycy co najmniej 1920 x 1080,

co najmniej dwa zlacza USB 3.0,

myszka bezprzewodowa,

torba do bezpiecznego przechowywania i transportu,
zainstalowany system operacyjny Windows 10 Professional 64bit.

. Oprogramowanie:

oprogramowanie wyposazone w moduly przechwytywania danych, edycji danych i analizy
wymiarowej danych,

pie¢ lat aktualizacji i wsparcia technicznego w cenie.

. Modul przechwytywania:

przechwytywanie danych podczas skanowania,

podglad przechwytywanych danych w czasie rzeczywistym,

mozliwos$¢ biezgcej oceny co do jakosci i ilosci akwizycji danych,

mozliwo$é poligonizacji pobranych danych do siatki trojkatow,

mozliwo$é ustawien parametrow poligonizacji — wybrane tryby automatycznej
poligonizacji lub tryb wiasnych ustawien co do wygladzania i wyostrzania siatki trojkatow,
mozliwo$¢ skanowania obiektu w kliku projektach i gczenia poszczegdlnych projektow na
podstawie markerow i funkcji best-fit (najlepsze dopasowanie),

funkcja automatycznego usuwania szumow pomiarowych,

funkcja automatycznego zaklejania punktéw referencyjnych jezeli sa uzywane,

funkcja tworzenia uktadu wspotrzednych dla zeskanowanego obiektu,

mozliwo$¢é generowania prostych elementéw geometrycznych (punkt, prosta, ptaszczyzna,
kula, walec, stozek, krzywa swobodna) z mozliwoscig ich edycji,

eksport siatki trojkgtow do formatéw: .dae, .fbx, .ma, .obj, .ply, .stl, .txt, .wrl, .x3d, .x3dz,
3mf.

. Modul edycji siatki trojkatow:

mozliwo$é generowania powierzchni typu NURBS w sposéb automatyczny, rgczny oraz
dopasowany do obszaru tzw. meshfit,

mozliwo$é bezposredniego eksportu wygenerowanych powierzchni i innych elementéw
geometrycznych CAD do oprogramowania SolidWorks, Inventor, Solid Edge,

tworzenie modeli powierzchniowych NURBS do uzycia w srodowiskach CAD/CAM oraz
do dalszej obrobki;

mozliwo$¢ przycinania siatki trojkgtow za pomoca krzywej, ptaszczyzny, linii,

mozliwo$é zageszczania oraz rozrzedzania siatki trojkatow,

mozliwo$é automatycznego wygenerowania kompletnego modelu powierzchniowego,
eksport modeli do popularnych srodowisk CAD (SolidWorks, Inventor, ,Solid Egde) jak i
neutralnych formatéow (STEP,IGES,),

mozliwo$éé edytowania punktow, siatki trojkgtéw jak i powierzchni oraz projektowanego
modelu CAD w jednym $rodowisku;

automatyczne rozpoznawanie geometrii w oparciu o siatke trojkatow;



mozliwo$¢ cigglego kontrolowania doktadno$ci modelowania w stosunku do siatki
trjkatoéw — mapa odchytek,

mozliwo$¢ skalowania siatki trojkatow,

modut automatycznego oczyszczania siatki trojkgtow: samo przecigé, wystajacych
wierzchotkow, pofalowanych krawedzi, zaklejania matych otworow, waskich mostkéw,
mozliwo$¢ generowania linii srodkowe;j rury,

mozliwos¢ edycji tekstury,

lgczenie, scalanie, kopiowanie i wycinanie siatek trojkatow w obrebie jednego projektu.

. Modul analizy wymiarowej danych:
mozliwo$¢ importowania modeli CAD w formatach: .step, .iges,

mozliwo$é wezytania odniesienia jako model poligonowy oraz model CAD,

automatyczne naprawianie wczytanych modeli CAD,

mozliwo$¢é recznego naprawiania oraz usuwania powierzchni zaimportowanych modeli
CAD,

funkcje podstawowego wymiarowania zeskanowanych danych — narzedzie suwmiarka,
mozliwo$é pomiaru odchyltek ksztattu i potozenia z odniesieniem do baz wymiarowych:
prostoliniowo$¢, plaskos$¢, rownolegtosé, prostopadtosé, wspotosiowosé, pozycja,
okraglos¢, walcowos¢, profilu powierzchni, profilu zarysu,

modut raportowania do Excel’a pojedynczego pomiaru lub serii pomiaréw,

mozliwo$¢ analizy wymiarowej 2D i 3D pojedynczego elementu jak i serii elementow
wedlug jednego szablonu pomiarowego,

reprezentacja odchytek od wymiaréw nominalnych w postaci kolorowej mapy z
mozliwoscig definicji skali,

automatyczne generowanie interaktywnej siatki reprezentacji wartosci odchylenia od
nominatu w zalezno$ci od aktualnej pozycji modelu wizualnego,

automatyczne tworzenie szablonu pomiarowego w trakcie analizy wymiarowe]
realizowanej przez uzytkownika,

automatyczne rozpoznawanie elementéw geometrycznych na podstawie modelu CAD 3D
w celach inspekcji siatki trojkatow,

mozliwo$¢ wyrdéwnywania danych do nominalnego modelu CAD 3D (metoda najlepszego
dopasowania, 3-2-1, na podstawie elementéw geometrycznych, RPS oraz ramek
referencyjnych baz wymiarowych).

(data, podpis ogbby prow dzqgcej sprawe)



