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SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA - STO

OGOLNE WARUNKI WYKONANIA , BEZPIECZE NSTWA, OCHRONY ,KONTROLI |
ODBIORU

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej logp (STO ) § wymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru robot zg@anych z remontem stropu nad ¢tggm w budynku nr
19 zlokalizowanego na terenie SGGW przy ul. Nowgmwosvskiej w Warszawie.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi kutnent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robot zgodnie z ustaw zamowieniach publicznych jak w pt.1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuyymagania ogolne, wspdélne dla robot
objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegotonvgpecyfikacjami technicznymi (SST)

1.4. Okreslenia podstawowe

llekro¢ w ST jest mowa o:
1.4.1. budynku — naty przez to rozumie taki obiekt budowlany, ktory jest trwale z@many z
gruntem, wydzielony z przestrzeni za pom@rzegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i
dach.
1.4.2. robotach budowlanych — naleprzez to rozumie budow, a take prace polegage na
przebudowie, montai, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.
1.4.3. przebudowie — nalg przez to rozumie wykonywanie rob6t budowlanych, w wyniku
ktoérych nasfpuje zmiana parametrow zytkowych Ilub technicznych istnigjego obiektu
budowlanego, z wyikiem charakterystycznych parametrow, jak: kubatuppwierzchnia
zabudowy, wysok&, dtuga¢, szeroké¢ badz liczba kondygnacii.
1.4.4. remoncie — nalg przez to rozumie wykonywanie w istniggcym obiekcie budowlanym
robét budowlanych poleggjych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stéguyeh biezgce]
konserwacji przy czym dopuszczag stosowanie wyrobow budowlanych innych okyto w stanie
pierwotnym .
1.4.5. terenie budowy — nale przez to rozumie przestrza, w ktorej prowadzoneasroboty
budowlane wraz z przestrzgriajmowan przez urgdzenia zaplecza budowy.
1.4.6. nodernizacji — naley przez to rozumie unowoczénienie, uwspotczaienie produktu,
trwate ulepszenie, np. istnigego obiektu budowlanego prowade do zwgkszenia jego wartai
uzytkowej. Obejmuje prace zwiane z podnoszeniem waloréw estetycznychzytkowych
budynku lub innego produktu.
1.4.7. aprobacie technicznej — ngleprzez to rozumie pozytywry ocerp techniczg wyrobu,
stwierdzagca jego przydatng do stosowania w budownictwie.
1.4.8. wyrobie budowlanym — nale przez to rozumiewyréb w rozumieniu przepiséw o0 ocenie
zgodndci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zé@owania lub zastosowania w
sposo6b trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzanyotiootu jako wyrdb pojedynczy lub jako
zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnymaqmeniu Stanowdcym integralg catasé
uzytkows.



1.4.9. grupach, klasach, kategoriach rob6t — ayal@zez to rozumie grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzdzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. waw@ Wspodlnego
Stownika Zamowié (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z40 zm.).

1.4.10. inspektorze nadzoru inwestorskiego — ospbsiadajca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne i praktyk zawodows oraz uprawnienia budowlane, wykogeg samodzielne funkcje
techniczne w budownictwie, ktorej inwestor powienzadz6ér nad pracami modernizacyjnymi.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie ionyle bigaca kontrok jakosci i ilosci
wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianacklbiorach robét zakrywanych i zanikaych,
badaniu i odbiorze instalacji oraz wdzen technicznych, jak rownieprzy odbiorze gotowego
obiektu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kdch wykonania oraz za ich zgodidoz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu prowadzenia prac moderrazyjnych

Zamawiajcy, w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeieaWykonawcy teren
prowadzenia prac remontowych wraz ze wszystkimi agamymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, przek& dokumentagjprojektows i komplet SST.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiepss, czs¢ graficzry, dokumenty zgodne
z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowyzgkdniajgcym podziat na
dokumentagj projektows: dostarczos przez Zamawiagego i sporzdzory przez Wykonawge

1.5.3.Zgodnd¢ robot z dokumentacj projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanawizahczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w ébiyo
jednym z nich s obowgzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catekadmentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obpwe kolejngé
ich waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy". Wykoreawnie mae wykorzystywa
btedow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a ich wykryciu winieratychmiast
powiadomé Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich nnmigoprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozb@ci podane na rysunku wielka liczbowe
wymiarow g wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialganby¢ zgodne z dokumentagj
projektowg i SST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za warkzi
docelowe, od ktérych dopuszczalng adchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatdw mugzby¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okrelonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadjdy,
dostarczane materiaty lub wykonane roboty nidglzgodne z dokumentacprojektows lub SST i
majs wptyw na niezadowalaga jakos¢ wykonania prac remontowych, to takie materiatytans
zasgpione innymi, a elementy wbudowane zosgtanzebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.



1.5.4.Zabezpieczenie terenu prowadzenia prac budaaviych

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu prowadzenia pracwdadgch w
okresie trwania realizacji kontraktw; do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu prowadzenia prac bashyeh nie podlega oglinej zaptacie i
przyjmuje sg¢, ze jest whczony w cen umowry.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie prowadzenia prac remontowych Wykonawedzie: podejmowa wszelkie
konieczne kroki mage na celu stosowanieesdo przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu prowadzeniac posaz lgdzie unik& uszkodzé lub
ucigzliwosci dla osob lub whasrigi spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga Wykonawca bdzie miat szczegoiny wzgdll na: lokalizagj
zaplecza, magazynow i skladowisk materiatbw do weahia i materiatdbw z rozbiorek i
demontay.

1.5.6.0chrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie prowadzenia prac remontowych

Materiaty tatwopalne &g skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepmisa
zabezpieczone przed dgs¢m o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persomgkonawcy.

1.5.7.0chrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrtonnstalacji i uradzen zlokalizowanych na terenie
prowadzenia prac. Wykonawca zapewnidetae oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzen w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaléjkonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanychytkownikbw oraz kdzie z nimi wspétpracowal,
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @aa&pr Wykonawca {dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wWzkaa instalacji.

1.5.8.0graniczenie obazen osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy transporcie
materiatéw z rozbidérek i demoria

1.5.9.Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawcaedhie przestrzega przepisow dotycrrych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowi@z nie spetnigcych odpowiednich
wymaga sanitarnych.
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Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych przy prowadzeriac
modernizacyjnych.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakrelonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.5.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerroboét i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robdét od daty rozpacta do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zna wszelkie przepisy wydane przez organy adminigtracj
panstwowej i samorgdowej, ktore g w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idulzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, prdepiswytycznych podczas prowadzenia robaot.
Np. rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003~ sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlangdh. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.
401).

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych aoizen lub
metod i w sposéb ggly bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawigjc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Materiaty budowlane przeznaczone do wbudowania poyspetnia wymagania jaksciowe
okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, wrikch mowa w Szczegdétowych
Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2.Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom jak@ciowym

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom jalkgiowym zostan przez Wykonawe
wywiezione z terenu prowadzenia pragdb ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora
nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsie niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane na#yerdo czasu gdy dolg one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaly swojakacsé i
wiasciwos¢ do robét i byty dostone do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow e¢dab zlokalizowane w olgbie terenu
prowadzenia prac w miejscach uzgodnionych z Ingpekt nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewlumozliwo$é zastosowania #hych
rodzajow materiatbw do wykonywania poszczegolnyldmentéw robét Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania kordgetnrodzaju materiatu. Wybrany |
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zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pazniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.
3. SPRZAT

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych robot. Spez uzywany do robét powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia jakdub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprzitu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhialnspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wihlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowed do pracy. Bdzie spetniat normy ochronjrodowiska i
przepisy dotyczce jego uaytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzdwpie
dokumentow potwierdzagych dopuszczenie sptm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwos¢é wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomipkigora nadzoru o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptagprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji Inspektora
nadzoru, nie mee by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba s$rodkéw transportu dalzie zapewni@ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiamspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotycace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojaza@gadspetnida wymagania dotyexe przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychigglt na osie i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ofien na osie
mog by¢ dopuszczone przez wvitawy zarzd drogi pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego gytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgddnie z umow oraz za jak&d
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, da 2godné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami SST, projektu organizacji robét oralepeniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow
robét keda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentastowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a tadle w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyee realizacji robét dala wykonywane przez Wykonawc
nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, podzhgowstrzymania roboét. Skutki
finansowe z tytutu wstrzymania rob6t w takiej sytjiponosi Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakasci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakasci robot i stosowanych materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,aaghgc w to personel, speg i
zaopatrzenie.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i jaké¢ wykonanych robot z estotliwoscia
zapewniagyca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem robét i zapewnieniem jakdostarczonych
materiatdbw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie pomiary i kontrole jakoi beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiejkolwiek kontroli jakdci wymaganej w SST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepi® przez Inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiarow lub kontroli jaka, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lumtkoli jakasci. Po wykonaniu pomiaru lub
kontroli jakadsci, Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.3. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawnionyst jedo
dokonywania kontroli, i weryfikacji parametrow tewtznych materialtbw u Producenta. Do
umazliwienia jemu kontroli zapewnionactizie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawe;, bedzie ocenida zgodnd¢ materiatdw i robdt z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw kontroli jakaci dostarczonych przez Wykonagvc

6.4.Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru mme dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1.posiadaj certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z
kryteriami technicznymi oké&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgadre rozporadzeniem MSWIA z 1998 r.
(Dz. U. 99/98),

2.posiada deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngci z: Polskk Normg lub aprobag
techniczma, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie g
objcte certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktére spetnigjwymogi SST.

3.znajdug sie w wykazie wyrobdw, o ktérym mowa w rozpadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz.
U. 98/99).

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengyveymagane przez SST, 4da ich
partia dostarczona do robatdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetrjaych wymaga beda odrzucone.

6.5.Dokumenty budowy

1. Dokumenty dotycgce materiatow
Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatdw.
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Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny ldyudostpnione na kade zyczenie
Inspektora nadzoru.
2. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach [1], ngstjace
dokumenty:
- protokoty przekazania terenu prowadzenia pracoreowych,
- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
- protokoty odbioru robat,
- protokoty z narad i ustate

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Dotyczy wynagrodzenia obmiarowego. Przy wynagrodeeryczattowym nie bdzie
dokonywany obmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym odbiorom:
- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu (koowemu),
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlanéznigjszymi zmianami

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/ sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dzz @003 r. Nr 48 poz. 401).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.O1.
ROBOTY ROZBIORKOWE
CPV - 45111300-1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikatgichnicznej (SST) gs wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robo6t zgdanych z wykonaniem prac rozbiorkowych i
demontaowych dla projektu p.t. "Remont stropu nad ZXtigm w budynku SGGW przy ul.
Nowoursynowskiej w Warszawie."

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumemzietargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robo6t jak wt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot z@anych z
wykonaniem prac rozbiorkowych i demomavych w budynku Urgdu gminy.

Zakres prac rozbiérkowych i demontavych:

1. Demonta kanatow wentylacji mechanicznej wywiewnej. Pozaséastniegce kanaty z

poziomu parteru.

2. Demonta wetlny mineralnej, ulbonej na suficie.

3. Demonta folii paroizolacyjne.

4. Demonta kasetonOw poliuretanowych.

5. Demonta anemostatow.

6. Demonta oswietlenia w poziomie 1 ptra i instalacji od puszek do opraw

oswietleniowych.

7. Demonta konstrukcji systemowej sufitu podwieszonego.

8. Demonta schodow strychowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

Roboty rozbiérkowe — roboty budowlane g na celu demontaelementéw wchodgych
w skiad istniegcego obiektu budowlanego.

Odpady — kada substancja lub przedmiot, ktorych posiadacz ywalse, zamierza pozhy
lub do ich pozbycia jest obogaany.

1.5. Ogodlne wymagania dotycece roboét

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST pkt 1.5

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za ja&kowykonania roboét, ich zgodsé z
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Brak



3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2 Sprat do wykonania prac rozbiérkowych i demontaowych

Roboty rozbiérkowe, zwzane z pracami demoutavymi:

a) mioto-wiertarki,

b) mioty,

C) sprzt do wywozu,

d) szpachelki, skrobaki itp.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spytu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu ngodowisko i jaké¢ wykonywanych robét.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2 Transport materiatdw z rozbiorek i demontau

Transport materiatdw z rozbiérek i demantabedzie sé odbywa& samowytadowczymi lub
skrzyniowymisrodkami transportu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muspetnig wymagania przepisow ruchu
drogowego tak pod wzgllem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bdzie usuwé& na bieggco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot rozbiérkowych nale

— miejsce prac oznakowagodnie z wymogami BHP,

— zapozné pracownikOw z programem rozbiorki i poinstru@n@bezpiecznym sposobie jej
wykonania.
5.3. Zabezpieczenie miejsca prac

Przed przysipieniem do robdt rozbidérkowych i demombavych, Wykonawca winien
zabezpieczy miejsce prac w sposob uniefiviajacy przedostanie sioséb nieupowaionych w
obreb prac rozbiorkowych i oznakowatablicami ostrzegawczymi. Wykonawca odpowiada za

bezpieczastwo dobr i osob. Odpowiadaztea utrzymanie czys§oi oraz za pyly zanieczyszczeg
srodowisko.
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5.4. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadz zgodnie z rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r.
(Dz. U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpietzigva i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych. Na czas prowadzenia prac rozbiorkowyaiery przygotowa tymczasowe
stanowisko gruzu oraz innych materiatdw. Materiatyrozbiorki powinny by skiadowane w
miejscu wyrdwnanym do poziomu. Gromadzenie gruzu stepach, balkonach, Kklatkach
schodowych i innych konstrukcyjnychesziach obiektu jest zabronione. Materiaty qog i inne,
ktére mae rozwiewa wiatr naley przykry¢ plandekami lub siatk Przy sktadowaniu materiatow z
rozbidrki odlegt@c¢ stosdéw nie powinna ldymniejsza ni:

- 0,75m — od ogrodzenia i zabudawa

- 5,00m - od statego stanowiska pracy.

Migdzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementamlery pozostawd przegcia o
szerokdci co najmniej 1 m oraz przejazdy o szera@kadpowiadajcej gabarytowi natadowanych
srodkow transportowych i powkszonej: — 2m przy ruchu jednokierunkowym i o 3 mypruchu
dwukierunkowymsrodkéw poruszanych giimechaniczs,

5.5. Wywoz gruzu i innych elementow pochodzych z rozbiorki

Gruz i inne elementy pochogtz z rozbiorek &dag wywozone w mia¢ postpowania robot
rozbiorkowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST  pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych
Kontroli podlega:

a) ocena stanu nadpsootworéw drzwiowych
b) zabezpieczenie przewoddow, kabli, rur instalagginitp. napotkanych w otlbie prowadzenia
prac demontaowych i rozbiorkowych,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest m2, m3, szt, kpl.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Wszystkie roboty podlegaj zasadom odbioru robo6t zanikeych. Celem odbioru jest
protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistegtonania robot w odniesieniu do ichsito,
jakasci i wartasci.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 300n sprawie bezpiecastwa i
higieny pacy podczas wykonywania robot budowlan§hU. Nr. 47 poz., 401 z dnia 19.03.2003)
— Obwieszczenia Ministra Gospodarki Pracy i Politgpotecznej z dnia 28 sierpnia 2003r w
sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu Rozpdeenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w sprawi
0golnych przepisow bezpieardwa i higieny pracy (Dz.U.nr 169, poz.1650 z d28209.2003r

— Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30zgaiernika 2002r w sprawie minimalnych
wymaga dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy w zakresiezyikowania maszyn przez
pracownikbw podczas pracy (Dz.U.Nr 2002 nr 191 p826) z paéniejszymi zmianami
Rozporadzenie Ministra Gospodarki,Pracy i Polityki Spoleeg z dnia 30 wrzaia 2003r
zmieniapce rozporzdzenie w sprawie minimalnych wymagalotyczcych bezpieczestwa i
higieny pracy w zakresiezytkowania przez pracownikOw maszyn podczas pracy.Nr. 178
p0z.1745 z dnia 16.10.2003r)

— Rozporadzenie Ministrow Pracy i Opieki Spotecznej oraz &glia z dnia 1 kwietnia 1953r w
sprawie bezpiechstwa i higieny pracy pracownikow zatrudnionych przgznym dwiganiu i
przenoszeniu ezarow.

- Rozporadzenie MGPIB z 15-12-1994 w sprawie warunkow i tryfios¢épowania przy robotach
rozbiorkowych niezeytkowanych, zniszczonych lub nie wytka@zonych obiektow budowlanych ...
(Dz.U. Nr 10, poz. 47 z 1995)

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. - Prawo ochréneglowiska (2001.62.627)

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (ZR628)

- Ustawa z dnia 27 lipca 2001r. o wprowadzeniu wgta Prawo ochronyrodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw (2001110@®%)

- Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 27 wrgsia 2001r. w sprawie katalogu odpadéw
(Dz.U.Nr 112,p0z.1206)

- Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 11 grudnia 2001r. w sprawie rodi@apdpadow, lub
ich ilosci, dla ktérych nie ma obowzku prowadzenia ewidencji odpadéw, oraz kategoadyeh i
srednich przedsbiorstw, ktére mog prowadz¢ uproszczona ewidencje odpaddw (2001.152.1735)
- Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 11 grudnia 2001r. w sprawie wzodikumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadow (200111/35)
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.02.
ROBOTY [ZOLACYJNE
CPV 45320000-6

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikatgichnicznej (SST) gs wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zgaanych z wykonaniem izolacji, dla projektu p.t. FRmnt
stropu nad 1 pirem w budynku SGGW przy ul. Nowoursynowskiej w ¥zawie."

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumgmzietargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot jak w p.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ydat zasad prowadzenia robo6t zmanych
z wykonaniem izolacji.
Zakres prac izolacyjnych:
- izolacje cieplne stropu,
- izolacje przeciwwilgociowe.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowe gszgodne z obowgzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.5

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za j&kowykonania robét, ich zgoddé z
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne

Wszelkie materialty do wykonywania izolacji przeciilgociowych powinny odpowiada
wymaganiom zawartym w normachnséwowych lubswiadectwach ITB dopuszczaych dany
materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.

Materialy izolacyjne powinny ky pakowane, przechowywane i transportowane w sposob
wskazany w normach patwowych iswiadectwach ITB.

2.2. Materiaty do izolacji cieplnej

— wetna mineralnaD = 0,033 W/mK gr. 20 cm.
— wetna mineralnaD = 0,033 W/mK gr. 5cm.
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2.3 Materiaty do izolacji przeciwwilgociowej

— membrana paroprzepuszczalna Sd=0,02m.
— folia paroizolacyjna 0,2mm

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania izolacji

Roboty izolacyjne:

- noze tapicerskie

- pity reczne
- itp.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robék tez
przy wykonywaniu czynniei pomocniczych oraz w czasie transportu i zatadumnlateriatow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport materiatdwérodkami transportu kotowego. Przewomy tadunek zabezpieczy
przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2 Izolacja przeciwwilgociowa

Przed przysipieniem do wykonanie izolacji przeciwwilgociowejrapidzic powierzchng na
ktorej izolacja bdzie uktadana. Powierzchnia powinn& bgwna, czysta i odpylona.

Warstwa izolacyjna powinna bynaktadana starannie. Nie dopuszcza [pzostawiania
przerw i ubytkow, ktore magspowodowa przerwanie ¢gtosci izolaciji.
5.3 Izolacja cieplna stropu

Izolacje stropow wykorta matami z welny mineralnej. Grukio mat z weilny naley
dostosowé& do zamontowanej konstrukcji stropu. Plyty powinby¢ przyckte na miag bez

ubytkow i wyszczerbig
W czasie przerw w pracy wbudowane materiaty hatdront przed zawilgoceniem.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST  pkt 6.

Wymagana jak& materiatow izolacyjnych powinna bypotwierdzona przez producenta
przez zéwiadczenie o jakei lub znakiem kontroli jak&i zamieszczonym na opakowaniu lub
innym rownorzdnym dokumentem. Materiaty izolacyjne dostarczoadudow bez dokumentow
potwierdzagcych przez producenta ich jakd nie mog by¢ dopuszczone do stosowania. Odbior
materiatéw izolacyjnych powinien obejmogvaprawdzenie zgoddo z dokumentagj projektows,
oraz sprawdzenie wdaiwosci technicznych tych materialéw z wystawionymi &esi wytworcy.

W przypadku zastrzen co do zgodnéci materiatu o jakéci wystawionym przez producenta
powinien by on zbadany zgodnie z postanowieniami normyispaowej. Nie dopuszcza ¢si
stosowania do robdt materiatow izolacyjnych, ktoryetasciwosci nie odpowiadaj wymaganiom
przedmiotowych norm. Nie nalg stosowd rowniez materiatdbw przeterminowanych (po okresie
gwarancyjnym)

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowg jest m2 wykonanej izolacji.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Odbidr robét izolacyjnych odbywaesiv dwoch etapach:

- odbiory czsciowe,

- odbior kacowy.

Odbiory czsciowe (medzyfazowe) polegagjna kontroli;

- jakosci materiatow

- ocena ich jakei i zgodndci z dokumentagjtechniczna,

- kazdej warstwy izolacyjnej (w izolacjach wielowarstwyei) - obejmuje sprawdzenie
ciggtosci warstwy, rownéci,

Odbiér ostateczny polega na sprawdzenggtoici izolacji i jej zgodnéci z projektem i
stwierdzeniu wysipowania ewentualnych uszkodzeroboty podlegaj zasadom odbioru robét
zanikapcych.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrolwéaz z ich aprobattechniczig ITB.
- PN-B-20130:1999 Wyroby do izolacji cieplnej w lmwehictwie.

- PN-EN ISO 6946 - ,,0Op6r cieplny i wspétczynnik@nikania ciepta. Metoda obliczania.”
- ZUAT-15/1V.08 Wyroby do izolacji paroszczelnych.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.03.
INSTALOWANIE SUFITOW PODWIESZANYCH
CPV 45421146-9

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikatgichnicznej (SST) gs wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgdanych z wykonaniem sufitbw podwieszanych dla
projektu p.t. "Remont stropu nad letpem w budynku SGGW przy ul. Nowoursynowskiej w
Warszawie."

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumemzietargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robo6t jak wt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt zwanych z
wykonaniem sufitdw podwieszonych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowe gszgodne z obowgzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami orakeceniami i
poleceniami layniera.

2. MATERIALY
2.1. Sufity podwieszane G-K
W sufitach przewidziano mort@praw dwietleniowych i kratek wentylacyjnych.

Parametry techniczne:
- ptyta gipsowo-kartonowa ognioodporna gr. 15mm
- konstrukcja néna CD60
- konstrukcja prz§cienna UD28x27
- wkrety samowiergce do montau konstrukcji
- wkrety do ptyt G-K 2,5x25 mm
- taéma spoinowa szklana
- materialty pomocnicze
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprat

Do wykonania montau sufitbw systemowych przewiduje¢siykorzystanie nagpujacego
sprztu:

- Wyciag jednomasztowy

- Drabiny,

- Rusztowania,

- Drobny sprzt elektryczny.

Sprzt stosowany do montawych powinien by sprawny i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Transport materiatow dowolnymérodkami transportu kotowego. Przewmomy fadunek

zabezpieczy przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania sufitbw podwieszonych
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie prac montaowych — sufity G-K

Do wykonania sufitow G-K naky uzy¢ plyt gipsowo-kartonowych gr. 15mm
ognioodpornych. Piyty gipsowe modpy¢ mocowane do systemowych ksztattownikow stalowych
ocynkowanych.

Po zamocowaniu piyt do stela mazna przysipic do szpachlowania pgzen piyt.
Polczenia dwdch plyt wykortatasmg zbrogca montowana na zaprawy szpachlowe. Nagxenia
wewretrznych naranikbw stosowa katows tasme papierowd. Szpachd naktadé dwu lub
trzykrotnie do momentu wyroéwnania powierzchni zsglezyzi piyty.

Z powierzchni piyt naley usumé wszelkie zanieczyszczenia, a miejsca szpachlowania
przeszlifowa. Przy szlifowaniu nie mana uszkodzi kartonu.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST  pkt 6.
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6.2 Kontrola jakosci robét:

Poszczegodlne etapy wykonania sufitbw powinn§ dgebrane i zaakceptowane przez nadzoér
Inwestorski.
Kontrola powinna obejmowa

- Kontrol uksztalttowania powierzchni, krgdzie przegjcia powierzchni oraz dty
dwuscienne powinny b§ zgodne z dokumentacja technigzn

- Kontrola poprawngci wykonanych prac zgodnie z dokumentacja Projektow

- Sprawdzenie zgodioi zastosowanych materiatow / wyrobow z dokumentpopjektows.

- Sprawdzenie poprawsa wykonania sufitu o Whkxiwe wypoziomowanie (odchytka
montaowa <= +/- Imm na dtugai 5m.

- Kontrola wizualna czystai i braku zabrudzelub uszkodze.

- Kontrola instalacji i prawidiowego wykonywania nych elementow / instalacji
wybudowanych w struktersufitu podwieszanego.

Materiaty przeznaczone do wbudowania mugmosiadéd odpowiednie atesty oraz by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceppadgga na wizualnej ocenie stanu materiatow

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m2 wykonanego sufitu podwieszanego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
8.2 Odbiodr robaot

Poszczegolne etapy robdt powinnylmdebranie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtosz ich przez WykonawdRobét do odbioru.
Odbior powinien by przeprowadzony w czasie umiviajagcym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania pgsti rob6t. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona nasmya
koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru

Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykoearoboty nalgy uzn& za zgodne z
wymaganiami.
9. PRZEPISY ZWIAZANE
- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrolwéaz z ich aprobattechniczig ITB.
- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t bwtbno-montaowych. Roboty
ogolnobudowlane (aktualnie obaaujace)

- PN-EN 13964:2004 Sufity podwieszane. Wymagam&iody bada
- PN-93/B-02862 Odporré ogniowa
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.04.
WYKONYWANIE KONSTRUKCJI DACHOWYCH
CPV 45261100-5

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikatgichnicznej (SST) gs wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zg@anych z monteem konstrukcji drewnianej i poszycia
stropu, dla projektu p.t. "Remont stropu nad ZXktrem w budynku SGGW przy ul.
Nowoursynowskiej w Warszawie."

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumemzietargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robo6t jak wt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot z@anych z
wykonaniem konstrukcji i poszycia stropu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowe gszgodne z obowgzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.5

Roboty powinny by wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami orakeceniami i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Drewno

Do konstrukcji drewnianych stosujeesdrewno sosnowe klasy C24 zabezpieczone przed
szkodnikami biologicznymi i ogniem.

Preparaty do nasycania drewna wnglestosowa zgodnie z instrukcja ITB — Instrukcja
techniczna powierzchniowego zabezpieczenia drevimalowlanego przed szkodnikami
biologicznymi i ogniem.

Przekroje konstrukcyjne zgodnie z projektem budoyua.

Poszycie stropu stanowi ptyta OSB 3 gr. 22mm.

2.2 kaczniki
2.2.1. Gwadzie

Nalezy stosowa gwazdzie okggte wg BN-70/5028-12
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2.2.2.8ruby
Nalezy stosowa:

Sruby z them sz&iokagtnym wg PN-EN - 1ISO 4014:2002
Sruby z tbem kwadratowym wg PN-88/M-82121

2.2.3. Nakrtki

Nalezy stosowa:
Nakretki szesciokagtne wg PN-EN-1SO 4034:2002 Nakki kwadratowe wg PN-88/M-82151.

2.2.4. Podktadki podsruby

Nalezy stosowa:
Podktadki okggte

2.2.5. Wkrety do drewna

Nalezy stosowa:

Wkrety do drewna z tbhem sgaokatnym wg PN-85/M-82501 Wkty do drewna z tbem
stazkowym wg PN-85/M-82503 Wkty do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-82505
2.3.Srodki ochrony drewna

Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zaibezagce przed dziataniem ognia
powinny by stosowane wykznie srodki dopuszczone do stosowania decyzja nr 2/ITBFI z
05.08.1989 r.

a) Srodki do ochrony przed grzybami i owadami

b) Srodki do zabezpieczenia przed sinizna gpieniem

c) Srodki zabezpieczage przed dziataniem ognia
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprat

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spet bedacy wiasndciag wykonawcy lub
wynajty do wykonania robot ma bytrzymywany w dobrym stanie i gotowe do pracy. Bdzie
on zgodny z normami ochrodyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, urzadzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy,

lub grazace zdrowiu zostanprzez Inspektora Nadzoru, zdyskwalifikowane i dapuszczone do
robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
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4.2. Transport

Z wytworni na budow przewozi st elementy konstrukcyjne samochodami. Elementy weotk
powinny by usztywnione na czas tadowania i przewozu.

tadowanie i wytadowanie odbywassia pomog urzadzen mechanicznych.

Dla zabezpieczenia konstrukcji przed uszkodzenmmzasie zatadunku i wytadunku naje

- tak wybr& przynajmniej dwa punkty podwieszenia aby eleméatrmogt dozné trwatych
odksztatcé lub ztamania pod dziataniemegaru wkasnego,

- podiazy¢ podktadki z drewna, metalu lub szmat w miejscaekkriecia st uchwytow
linowych z ostrymi krawdziami elementow,

- przymocowa do kacow elementu konopne liny odgowe, kierowane przez
wytadowupcych; zabezpiecza to elementy przed zderzeniamjsmdupcymi budowlami lub
dzwigami.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Wymagania szczego6towe

Montaz konstrukcji wezby dachowej naley wykona scisle z instrukcg montau, ktora
zapewnia oggniecie projektowanej wytrzymaio, ukladu geometrycznego i wymiaréw
konstrukciji.

5.3. Montaz kotew chemicznych

- Nawierct otwory pod kotwy chemiczne,
- Oczysci¢ otwor,

- Wypeini otwoér zapraw iniekcyjn,

- Zamontowa pret gwintowany M 16x300,

5.4. Konstrukcja stropu

- Przekroje i rozmieszczenie elementow powinné zgyodne z dokumentacja techniczna.

- Diugas¢ elementow wykonanych wedlug wzornika nie powinngznic sk od
projektowanych wicej jak 0,5 mm.

- Elementy konstrukcji stropu stykape s¢ z murem lub betonem powinny by miejscach
styku odizolowane jednwarstwa papy.

Mocowanie belek drewnianych gtéwnych B1-B7 do belekgorzdnych B8

za pomog wieszakow belki 100/170

Polaczenie gwadziowane - gwadzie do zdcz ciesielskich 4.0x50

1. Gwardziowanie do belki drugoeznej - 22 szt.

2. Gwazdziowanie do belki gtownej - 14 szt.

5.5. Poszycie stropu

Poszycie stropu wykoaz ptyty OSB 3 gr. 22mm. Rozstaw piyt wedlug dokuataeji
technicznej.

Piyty OSB 3 montow@do belek drewnianych za pomowekretow ciesielskich 4x50.

Rozstaw wkgtow w odlegtéci max. 150 mm po skrajnych kradziach ptyty i max. 300 mm
w srodku ptyty.
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Poszycie stropu spetnia ¢ol
— usztywnia néne elementy konstrukcji,
— zabezpiecza konstrukgprzed dziataniem temperatury i wilgoci,
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST  pkt 6.
Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu zgodob wykonania robot z projektem oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5. Roboty podlggaibiorowi
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowy
Jednostl obmiarow jest m3 wykonanej konstrukcji, m2 poszycia.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot

Wszystkie roboty olgte niniejsz specyfikacp podlegay zasadom odbioru robot
zanikapcych

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-03150:2000/Az2:2003 Konstrukcje drewniane.i€gnia statyczne i projektowanie.

PN-EN 844-3:2002 Drewno adgte i tarcica. Terminologia. Terminy ogdélne dotyce
tarcicy.

PN-EN 844-1:2001 Drewno odgte i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne wspoéldia
drewna okggtego i tarcicy.

PN-82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sorteavenetodami wytrzymasgiowymi.

PN-EN 10230-1:2003 Gwudzie z drutu stalowego.

PN-1SO 8991:1996 System oznaczenigciztagcznych.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.05.
ROBOTY MALARSKIE
CPV 45442100-8
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikatgichnicznej (SST) gs wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgdanych z wykonaniem prac malarskich, dla projektu p
"Remont stropu nad 1girem w budynku SGGW przy ul. Nowoursynowskiej w ¥Zawie."
1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumemzietargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot jak wt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem prac malarskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce roboét
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami orateceniami i
poleceniami layniera.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania szczego6towe
Do wykonania robo6t malarskich przewiduje sastosowanie nagtujagcych materiatow:
- Farby do wymalowawewretrznych
- Materiaty gruntuice
- Szpachlowki
- Srodki czyszczce
- Farby podktadowe
3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
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3.2. Sprat

Do wykonania rob6t zwrzanych z wykonaniem robot malarskich przewiduje si
wykorzystanie nagpujacego spretu:

- Walki malarskie , pdzle , szpachelki , drabiny, rusztowania , pojemni farby, pace,
grzebienie itp.

- Wyciag jednomasztowy

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Transport materiatdbw dowolnymirodkami transportu kotowego. Przewemy tadunek
zabezpieczy przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania prac malarskich

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie prac malarskich

Zakres wykonywania robot aftych SST

- Przygotowanie podia

- Gruntowanie podtza

- Dwukrotne malowanie

Roboty malarskie wykortana podtaach odpowiednio przygotowanych

- Przed przyspieniem do malowania wyréwta wygtadzic powierzchnie przeznaczona do
malowania, naprawiuszkodzenia, wykortaszpachlowanie szlifowanie i gruntowanie. Do robot
malarskich przygpi¢ dopiero po wyschgciu tynkéw i miejsc naprawianych

- Wilgotnas¢ powierzchni tynkowych pod malowanie — dla farbyusyjnej nie weksza ni
4% dla olejnej 3% dla wapiennej 6%

- Pierwsze malowanie wewinz budynku wykoné& dopiero po catkowitym uki@zeniu robot
budowlanych i instalacyjnych, wykonaniu podktadéadpwyktadziny podiogowe, dopasowaniu
oku¢ i wyregulowaniu stolarki oragusarki okiennej i drzwiowej

- Drugie malowanie wykortapo osadzeniu ,biatego momt# po ulazeniu posadzek po
oszkleniu.

- Roboty malarskie natg wykonywa w temperaturach nie zgzych ni +5°C

- W czasie wykonywania robot malarskich rglelokonywa kontroli miedzyfazowych

- Powtoki wykonane z farb emulsyjnych powinny¢hyezmywalne przy stosowanstodkow
myjacych i dezynfekcyjnych odporne na tarcie na suate $zorowanie

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST  pkt 6.
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6.2 Kontrola jakosci:

Poszczegodlne etapy wykonania prac malarskich idakt@wych powinny b§ odebrane i
zaakceptowane przez nadzoér Inwestorski.

Kontrola powinna obejmowa

- Jaka@¢ przygotowania podicy

- Jakd¢ uzytych materiatow

- Jaka@¢ wykonanych wymalowai okfadzin.

- Kontrola poprawngci wykonanych prac zgodnie z dokumengaejojektovg

Materialy przeznaczone do wykonania prac mugasiada odpowiednie atesty oraz by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akcepfeidgga na wizualnej ocenie stanu materiatow

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest m2 pomalowanej powierzchni.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot

Bezpdrednio przed przygpieniem do prac malarskich i oktadzinowych ngleodebré
przygotowanie podia Poszczegdlne etapy robdét malarskich i oktadzimbwpowinny by
odebranie i zaakceptowane przez Inspektora Nadgmthbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru,
po zgtoszeniu ich przez Wykonagv®ob6t do odbioru. Odbidr powinien byrzeprowadzony w
czasie umgliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowaos&pu robot. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terenistalonym z Inspektorem Nadzoru

Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykoearoboty nalgy uzna za zgodne z
wymaganiami. Jeeli chocia jedno badanie dato wynik negatywny, wykonane rplmatiezy uzna
za nie zgodne z wymogami norm i kontraktu. W talggjuacji Wykonawca zobowzany jest
doprowadzt roboty do zgodn&ei z norny i Dokumentacja Projektowa i przedstawje do
ponownego odbioru.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrolwéaz z ich aprobattechniczig ITB.

- PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbahakierami i emaliami na spoiwach
bezwonnych

- PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbawoidnymi i wodorozcigczalnymi
farbami emulsyjnymi

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét bwthno-montaowych. Roboty
ogolnobudowlane (aktualnie obaaujace)

- Przepisy bhp przy robotach dotgcych wykonywania prac malarskich
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
E.OL.
ROBOTY W ZAKRESIE OKABLOWANIA ORAZ INSTALACJI ELEKT  RYCZNYCH
CPV 45311000-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikatgichnicznej (SST) gs wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zg@anych z wykonaniem prac elektrycznych, dla prajekt
p.t. "Remont stropu nad legriem w budynku SGGW przy ul. Nowoursynowskiej w Bzawie."

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumgmzietargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robo6t jak wt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem elektrycznych.

Zakres prac:

—wykonanie instalacji @awietleniowej poddasza;

—wykonanie instalacji @wietleniowej 1 pgtra.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce roboét

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami orateceniami i
poleceniami layniera.

2. MATERIALY
2.1. Materiaty do wykonania instalacji

Wg. specyfikacji projektowej. Dopuszczag szastosowanie co najmniej réwnaowagch
urzadzen za zgod i akceptacja Projektanta, Inspektora Nadzoru ielstara.

2.2. Inne wymagania

Zastosowane ugdzenia i rozwdzania techniczne musposiada niezlzdne badania i atesty
wymagane normami i przepisamcknie z prob typu.

Wszystkie urgdzenia wykonanegsfabrycznie przez wytwoegcurzadzer. Dostarczanie ich na
budowe odbywa st w stanie zmontowanym, po dokonaniu prob pomawech i ich wsgpnym
uruchomieniu.

Do budowy zostanwykorzystane nagpujace materiaty gtowne:

- Peszel
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- Przewdd kabelkowy YDY 4x1,5 mm2

— Panel Natynkowy LED 60x60 38W 400K

- Lampa awaryjna ewakuacyjna SO

- Lampa awaryjna ewakuacyjna LED 1H EXIT S
— Oprawy hermetyczne 28W 1180mm

— Lacznik $wiecznikowy

— Puszki §czeniowe

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprat
Wykonawca powinien zywaé tylko takiego sprztu i maszyn ktore gwarantujwiasciwag
realizacg robot. Sprzt musi by zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Do obstugi sprgtu powinni by zatrudnieni pracownicy posiaday odpowiednie

kwalifikacje i sta pracy.
Zastosowanie spgu powinno wyniké z technologii prowadzenia robaot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport
Urzadzenia transportowe powinny d®yprzystosowane do transportowanych materiatow.
Przewaone materialty powinny lfyuktadane zgodnie z warunkami transportu élkreymi przez

wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczanieczpsdransportu.
Materiaty powinny by przechowywane w pomieszczeniach zargtych i suchych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania prac malarskich

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Uktadanie przewodow

Przy wytaczaniu trasy nalg uwzgkdni¢ konstrukcje budynku oraz bezkolizyféoz innymi
instalacjami i urgdzeniami. Trasa powinna przebiégazdtuz linii prostych — roéwnolegtych i
prostopadtych.

Trasa prowadzenia instalacji musi uwelglic rozmieszczenie odbiornikéw oraz instalaciji
nieelektrycznych, takie jak technologiczne, wodrem&izacyjne, grzewcze itp., aby urdkn
skrzyzowan i niedozwolonych zbfien migdzy tymi instalacjami.

Trasa przebiegu musi byatwo dosgpna do konserwacji lub remontow.

W zainstalowanych rurach ochronnych ngleikltada& przewody kabelkowe wiehytowe
typu YDY/750V. Zaleca si aby odlegté¢ miedzy miejscami zamocowania lub zawieszenia nie
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przekroczyta 0,4m przy zawieszeniu poziomym lubhyban pod ktem 30° dla w/w przewodow.

Rozstawienie punktow zamocoivgpowinno by takie, aby odlegkei migdzy nimi ze
wzgleddw estetycznych byly jednakowe, a mocowania zvegdip se w poblizu sprztu i osprztu,
do ktorego dany przewdd jest wprowadzany oraz atigyzprzewodoéw midzy zamocowaniami
nie byty widoczne.

5.2. Montaz opraw cswietleniowych

Liczba, rozmieszczenie i konstrukcja opraw zosi@dédrana ze wzgtlu na naspujace
parametry:

— natzenie gwietlenia,

— rownomierng¢ oswietlenia,

— stopier zabezpieczenia przedinleniem.

W sieci @wietlenia podstawowego wewtnznego zastosowano napie 230V wzgtdem
ziemi.

Uchwyty do opraw instalowanych w stropach agglmocowd przez:

— wkrecenie do zamocowanej w stropie puszki sufitowej,

— wkrecenie w kotek rozporowy,

— wbetonowanie,

— zamocowanie w konstrukcji sufitu podwieszonego.

Przewody opraw @wietleniowych naley tagczy¢ za pomog zigczek z przewodami wypustow.
Oprawy przystosowane do padten przelotowych, podiczy¢ za pomog ztaczy przelotowych

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST  pkt 6.
6.2 Kontrola jakosci:

Kazda instalacja elektryczna przed przekazaniem jegkkploatacji powinna lkdypoddana
ogledzinom i prébom przedstawionym w PN-IEC 60364-620D0 Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanieoocite. W celu sprawdzenia, czy zostata
wykonana zgodnie z wymogami odpowiednich norm eprzéw.

Ogledziny instalacji powinny obejmowav szczegolngci sprawdzenie:

— sposobu ochrony przed peemiem pgdem elektrycznym,

— doboru wurzdzen i s$rodkow ochrony w zalmosci od wplywéw zewntrznych
(srodowiskowych),

— oznaczenia przewoddw neutralnych i ochronnych,

— umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczyclnioych podobnych informacji,

— oznaczenia obwodéw, zabezpietzgecznikdw, zaciskow i podobnych elementdw,

— poprawnd¢ polaczen wyrdwnawczych,

— dostpu do uradzen umazliwiajacego wygodan ich obstug | konserwacje,

—stanu urzdzen — brak widocznych uszkodze wplywajacych na pogorszenie
bezpieczastwa.

Préby instalacji w zalaosci od potrzeby powinny obejmowa

— sprawdzenie ggtosci przewodow ochronnych, w tym przewodéw dquzien
wyréwnawczych

- gtéwnych i dodatkowych,

— pomiary rezystancji izolacji instalacji elektryegn

— sprawdzenie ochrony przez oddzielenie od siebieodidw,
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— sprawdzenie samoczynnego wo#enia zasilania,

— proéby biegunowgri, wytrzymaldgci elektrycznej, dziatania (rozdzielnic, sterownic,
napdow, blokad, itp.)

— sprawdzenie ochrony przed skutkami cieplnymi gyezed spadkiem naggia ( zanikiem
lub nadmiernym obueniem).

Gdy wynik dowolnej proby jest niezgodny z w/w narnpréke te lub proby poprzedzage,
jezeli mog mie¢ wptyw na wyniki sprawdzania, nalg powtdrzy¢ po usurgciu przyczyny
niezgodnéci.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:

— Kable i przewody - 1 mb

— Oprawy dwietleniowe - 1 szt

— Osprzt elektroinstalacyjny - 1 szt .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot

Przy odbiorze kicowym instalacji natkey przedstawd nastpujagce dokumenty:

—projekt techniczny powykonawczy trasy kablowej éniesionymi ewentualnymi zmianami
I uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy);

— dziennik budowy;

— potwierdzenie zgodrci wykonania instalacji z projektem technicznym, rweami
pozwolenia na budoy przepisami;

— obmiary powykonawcze;

— protokoty wykonanych badaodbiorczych

— dokumenty dopuszczgje do stosowania w budownictwie wyroby budowlandtdrych
wykonano instalagj

— dokumenty wymagane dla ydzen podlegagcych odbiorom technicznym

W ramach odbioru kecowego nalgy:

— sprawdzt czy instalacja jest wykonana zgodnie z projekteammicznym powykonawczym

— sprawdzt zgodnd¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami, apwypadku
odstpstw, sprawdziw dzienniku budowy uzasadnienie koniecamavprowadzenia odgbstw

— sprawdzt protokoty odbioréw mydzyoperacyjnych

— sprawdzt protokoty odbioréw technicznych gziowych

— sprawdzt protokoty zawierajce wyniki badé odbiorczych

— dostarczenia protokotu badania skuteéendodatkowej ochrony przeciwpaeniowej

Odbior kacowy kaczy sk protokolarnym przegiem instalacji do zytkowania lub
protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowaniadlzji do uytkowania, wraz z podaniem
przyczyn takiego stwierdzenia.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrolwéaz z ich aprobattechniczig ITB.

—Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlan&siTajednolicony po zmianie z 24 maja
2002 roku. Stan prawny na 29 czerwca 2002 rokudhgkcony tekst ustawy z 7 lipca 1994 r. -
Prawo budowlane powstat na podstawie ¢gmgacych Dziennikow Ustaw: z 2000 r. nr 106, poz.
1126 (urzdowy tekst jednolity); nr 109, poz. 1157; nr 120zp1268, z 2001 r. nr 5, poz. 42; nr
100, poz. 1085; nr 110, poz. 1190; nr 115,poz. 18P929, poz. 1439; nr 154, poz. 1800, z 2002 r.
nr 74, poz. 676.

— Ustawa z dnia 04 lutego 1994 roku o prawie autorsk prawach pokrewnych (tekst
jednolity) (Dz.U. nr 80/2000, poz. 904
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1S.01.
INSTALOWANIE URZ ADZEN WENTYLACYJNYCH | KLIMATYZACYJNYCH
CPV 45331200-8

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikatgichnicznej (SST) gs wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgaanych z wykonaniem instalacji wentylacyjnej, dla
projektu p.t. "Remont stropu nad letpem w budynku SGGW przy ul. Nowoursynowskiej w
Warszawie."

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumemzietargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robo6t jak wt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych z
wykonaniem instalacji wentylacyjne;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowe gszgodne z obowgzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami orakeceniami i
poleceniami layniera.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania szczego6towe

Instalacja kanatowa:

- Kanaty prostoktne typu A/l z blachy ocynkowanej o gr. 0,6-1,0 mm

- Kanalty z blachy stalowej ocynkowanej, kotowe typii

- Kanaly elastyczne typu Flex-izolowane

- Kanalty typu oksgte typu ,SPIRO,,

- Izolacja przewodow prowadzonych na wetwn — matami z wetny mineralnej gr. 30 mm,

Osprzt:

— Kratki wentylacyjne i anemostaty nawiewne i wywienz przepustnicami, 0 parametrach
wg dokumentacji - montowane na kanatach w suficie

—Ttumik kanatowy— prostakny, okiagty
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3. SPRZET

Wykonawca powinien zywa¢ tylko takiego sprgtu i maszyn ktOre gwarantujwiasciwg
realizacg robot. Sprzt musi by zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Do obstugi sprgtu powinni by zatrudnieni pracownicy posiaday odpowiednie
kwalifikacje i sta pracy.

Zastosowanie spgiu powinno wyniké z technologii prowadzenia robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Urzadzenia transportowe powinny d®yprzystosowane do transportowanych materiatow.
Przewaone materialty powinny lfyuktadane zgodnie z warunkami transportu élkreymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczanieczpsdransportu.

Materiaty powinny by przechowywane w pomieszczeniach zargtych i suchych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania prac malarskich

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Montaz przewodow wentylacyjnych

Przewody wentylacyjne powinny &yzamocowane do przegréd budynkow w odlégto
umazliwiajgcej szczelne wykonanie poker poprzecznych. W przypadku poker kotnierzowych
odlegtai¢ ta powinna wynosgico najmniej 50 mm.

Przefcia przewodow przez przegrody budynku wnglevykona& w otworach, ktorych
wymiary ¢ od 50 do 100 mm wksze od wymiarOw zewdtrznych przewodow z izolagj
Przewody na catej gruba przegrody powinny by obtazone wetla mineralm lub innym
materialem elastycznym o podobnych selavosciach.

Przegcia przewodéw przez przegrody oddzielenia przeciapmvego powinny by
wykonane w sposoéb nie olaajgcy odpornéci ogniowej przegrod.

Izolacje cieplne przewoddéw powinny niiszczelne patzenia wzdhine i poprzeczne, a w
przypadku izolacji przeciwwilgociowej powinna &dyonadto zachowana, na catej powierzchni
izolacji, odpowiednia odporsé na przenikanie wilgoci.

Izolacje cieplne nie wypogane przez producenta w warstehronigca przed uszkodzeniami
mechanicznymi oraz izolacje naome na dziatanie czynnikow atmosferycznych powimmgc
odpowiednie zabezpieczenia, np. przez zastosowatoa na swojej zewttrznej powierzchni.

Materiat podp6r i podwieshaepowinna charakteryzowaodpowiednia odporrsé na koroz¢
W miejscu zamontowania.

Metoda podparcia lub podwieszenia przewodéw powibgpa odpowiednia do materiatu
konstrukcji budowlanej w miejscu zamocowania.

Odlegta¢ miedzy podporami lub podwieszeniami powinng lgtalona z uwzgtinieniem
ich wytrzymatdci i wytrzymatdci przewodow tak aby uggie sieci przewodow nie wptywato na
jej szczelné¢, wtasndci aerodynamiczne i nienaruszadfi&onstrukciji.

Elementy zamocowania podpor lub podwigsz® konstrukcji budowlanej powinny ndie
wspotczynnik bezpiecistwa rowny co najmniej trzy w stosunku do oblicoevego obcizenia.
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Czyszczenie instalacji powinno dyapewnione przez zastosowanie otworow rewizyjnych
przewodach instalacji lub demontalementu sktadowego instalacji.

5.3. Montaz osprzetu

Elementy ruchome nawiewnikow i wywiewnikdw powinby¢ osadzone bez luzow, ale z
mozliwoscig ich przestawienia. Patenie ustalone powinno bytrzymywane w sposob trwaty.

Nawiewniki i wywiewniki powinny by pofgczone z przewodem w sposob trwaly i szczelny.

Przewdd 4czacy sig€ przewodow z nawiewnikiem lub wywiewnikiem najeprowadzt jak
najkrotsa tras, bez zlednych tukdéw i ostrych zmian kierunkéw.

W przypadku 4czenia nawiewnikdéw lub wywiewnikdw z sigcprzewoddéw za pomac
przewodow elastycznych nie nzje

— zgniat& tych przewodow,

— stosowa przewodow dhaszych nz 5 m.

Sposob zamocowania nawiewnikdéw i wywiewnikow powmizapewrd dogodn obstug,
konserwagj oraz wymiag jego elementéw bez uszkodzenia przegrody.

Nawiewniki i wywiewniki powinny by zabezpieczone fa@li podczas ,brudnych” prac
budowlanych.

Nawiewniki i wywiewniki z elementami regulacyjnympowinny by zamontowane w pozyciji
catkowicie otwartej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST  pkt 6.
6.2 Kontrola jakosci:

W warunkach technicznych okiene @ szczegdétowe zasady dotyce przeprowadzania
odbioréw technicznych ezciowych, odbiorow kacowych. Celem odbioru jest protokolarne
dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonanid@détow odniesieniu do ich zgodiw z
wymogami Kontraktu, jakici i wartcsci.

Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikdolwy przedkiadap
Przedstawicielowi Zamawigjego do oceny i zatwierdzenia dokumeniggwykonawcg robot.

Odbiory medzyoperacyjne gselementem kontroli jakmi robot poprzedzagych wykonanie
instalacji wentylacyjnych i w szczegokw powinny podlegé jej prace, ktorych wykonanie ma
istotne znaczenie dla realizowanej instalacji, mp. nieodwracalny wptyw na zgodne z projektem
wykonanie elementow tej instalacji. Odbiorowedryoperacyjnych nahy dokonywd szczegdlnie,
jezeli dalsze roboty drlag wykonywane przez innych pracownikow.

Odbiér techniczny cgciowy instalacji wentylacji obejmuje te gxi instalacji, do ktérych
zanika dosfp w wyniku pos¢pu robét. Odbior ten przeprowadza i trybie odbioru technicznego
koncowego jednak bez oceny prawidiaigbpracy instalacji.

Odbior kacowy kaiczy sk protokolarnym przegiem instalacji do zytkowania lub
protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowaniadlzji do uytkowania, wraz z podaniem
przyczyn takiego stwierdzenia. Protokét nie powmniezawieré zadnych postanowie
warunkowych.

W przypadku zakéczenia odbioru stwierdzeniem braku przygotowaniatailacji do
uzytkowania, po usugciu przyczyn takiego stwierdzenia najeprzeprowadzi ponowny odbior
instalacji. W ramach tego odbioru najedodatkowo sprawdziczy w okresie porgdzy odbiorami
elementy instalacji nie ulegty uszkodzeniu.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest m2 wykonanych kanatéw wentylacyjnych i izgldanatow, oraz
szt zamontowanego ospta.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot

Celem sprawdzenia kompletm wykonywanych prac jest wykazaniee w petni wykonano
wszystkie prace zwrane z montem instalacji oraz stwierdzenie zgodcioich wykonania z
projektem oraz z obowzujagcymi przepisami i zasadami technicznymi.

W ramach tego etapu prac odbiorowych mglerzeprowadz nastpujace dziatania:

a) Poréwnanie wszystkich elementéw wykonanej iasjalze specyfikagj projektows,
zarOwno w zakresie materiatow, jak idtd oraz, jéli jest to konieczne, w zakresie $awosci |
cze$ci zamiennych;

b) Sprawdzenie zgod&ao wykonania instalacji z obowZujacymi przepisami oraz z
zasadami technicznymi;

c) Sprawdzenie dogincici dla obstugi instalacji ze wzglu na dziatanie, czyszczenie i
konserwagj;

d) Sprawdzenie czysto instalacji;

e) Sprawdzenie kompletdm dokumentow niezfinych do eksploatacji instalacii.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrolwéaz z ich aprobattechniczig ITB.

- PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja. Terologia

— PN-B-03434:1999 Wentylacja . Przewody wentylacypedstawowe wymagania i badania

— PN-B-76002:1996 Wentylacja. Bokenia urzdzen, przewoddw i ksztattek wentylacyjnych
blaszanych

— PN-73/B-03431 Wentylacja mechaniczna w budownietwWymagania

- PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. $tua¢. Wymagania i badania

— PN-1S0-5221:1994 Rozprowadzenie i rozdziat powegetMetody pomiaru strumienia

- PN-B-02151-3 Akustyka budowlana. Ochrona przedseh

- PN-78/B-10440 Wentylacja mechaniczna. 4dizenia wentylacyjne. Wymagania i badania
przy odbiorze
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